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A szerkezet ~ optimizdlds terliletén a szdmitdgép egyre in-
kdbb kdzponti szerepet jétsazik, mivel killonféle tervezdsi
koncepcibk emetdén a tervezdemi elemeknsl keresdst és vdlom
gatdst kdpes végezni, a leggazdasdgosabb szerkezet - kiala-
kitde c$1j4bdl.

Az optimizdlds matemetikailag a kivetkezd képpen irhatd

fel: .

iaximdlni, vagy minimdlni az y = f/xlxz....xm/ célfiiggvényt
/éltaldban suly vagy k6ltssg/; mikozben teljesiilriek a nem-
linedris méretezési feltstelek: xi<x, Sx) i=1,20000H,

4 feltédtelek vonatkozhatnak a szerkezet méreteire, -Ffeszlilt~
gégére, alakvdltozdsdra, gtablilitdsdra, rezgésceillapitdsdra,
sajdt frekvencidjdra, hegeszthet8sdégsre stb.

Az elsd N feltétel maguknak a vdltozdknak a mérebteire ad egy
zéndt, Teljesiilnie kell rdjuk, hogy x5 2o i= 1,26000s No
A t8bbi il - N feltétel vonatkozik a szerkezet statikus és
dinamikai viselkedésére.

A Rosenbrock féle "Hillelimb" algoritmus [1] is ezen alap-
egyenleteknek megfelelden dolgozik ugy, hogy kiindulva egy
megfeleld kezdSpontbdl $s kezdS lépéstévolsdggal uj és megfe-
lelé pontokat keres a kiilénbzd irdnyokban, koordindtarend-
szer forgatdst végezve, A 18pds irdnydt és nagysdgdt annak
megfelelden vdlasztja meg, hogy taldlt-e jobb célfiiggvényii
pontot, ahol a feltételel teljesiilneks




A program megdllitdst az iterdcidezdm hatdrértéke vagy a
konvergencia kritérium biztositja, A médszer folyamatdia=-
grammja az 1, dbrdn ldthaté. A program a jobb felhagzndlm
hatdsdg cé1jdbSl diszkrét drtdkkivdlaszts rsdaszel van el=-
ldtva.

4 médszert eddig hegesztett szekrényszelvényll futddaruk $s

hegesztett I - szelvényll darupdiyds csarnokkeretek optimd-

lis méretezésére alkalmaztuk. /2,3. dbra/

A célfﬁggvény a azerkezetek sulya volt, a méretezési feltd—

telek a darundl:
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A 12 m fesztdvu, 10 t teherbirdsu daru optimdlis diszkrét mé-
retei: h = 640, v /2 =5, & o 260, v=10 mm,

A csarnokkeretndl casek egyirdnyu hajlitds volt felvéve ds nem
volt lehajldskorldtozdei feltdétel.

A 24 m fesztdvu 12 m magas csarnokkeret optimdlis diszkrdt mé-
Tetel hy=760, v 129, §,=280, v,=10, h,=640, Vgo=Ts 855250, v,=8,

h3=760, vg3=8, 53=120, v3=6 mme
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A gzdmitdst a tanszék 4ltal nemrég vésdrolt Commodore 64
személyi szdmitdégdéppel végeztiik el, Az igy adddd keret
sulya 23,5 % - al kisebb, mint az &1landd inercidju kézi

gzamitds eredménye,

A médszer Ogszehasonlitva az 4ltalunk eddig haszndlt di-

rekt keresd mdédszerekkel ~ Complex algoritmus’ [2] y back-
track [3] , - gyorsnak mondhatd, de ugy tapasztaltuk, hogy
hajlamos lokdlim optimum kipzdmitdsdra, ezdrt t5bb kezd8pont-
b8l célszeril inditani. .
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