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Keviczky Ldszlo a Budapesti Miiszaki Egyetemen (ma: Budapesti
Miiszaki és Gazdasdgtudomadnyi Egyetem) villamosmeérnokként
végzett 1968-ban. A miiszaki tudomdny kandiddtusa fokozatot
1974-ben szerezte meg, a miiszaki tudomadny doktora 1980-ban,
az MTA levelezo tagja 1985-ben, az MTA rendes tagja 1993-ban
lett. Kutatdsi teriilete az iranyitdselmeélet: rendszer-identifikdcio
és parameéterbecslés, a robusztus és adaptiv optimalis iranyitasok
elmélete, valamint a nemlinedris folyamatok modellezése,

identifikacioja és szimuldcioja.
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