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Keviczky László



Ráckeve, 1945. április 2.

1993. május 13. – 
1999. május 3.

II/19. Keviczky László
Ismeretlen fényképész felvétele
2005

Keviczky László a Budapesti Műszaki Egyetemen (ma: Budapesti 

Műszaki és Gazdaságtudományi Egyetem) villamosmérnökként 

végzett 1968-ban. A műszaki tudomány kandidátusa fokozatot 

1974-ben szerezte meg, a műszaki tudomány doktora 1980-ban, 

az MTA levelező tagja 1985-ben, az MTA rendes tagja 1993-ban 

lett. Kutatási területe az irányításelmélet: rendszer-identifikáció 

és paraméterbecslés, a robusztus és adaptív optimális irányítások 

elmélete, valamint a nemlineáris folyamatok modellezése, 

identifikációja és szimulációja.
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BME, 1968–; Széchenyi Egyetem, 2002–.

M U N K A H E LY E K 
BME (BMGE), tudományos munkatárs, főmunkatárs 1968–1981, címzetes 
egyetemi tanár 1981–1993, egyetemi tanár 1994–2015, professor emeritus 
2015–; Széchenyi Egyetem, egyetemi tanár 2002–2015, professor emeritus 
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